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Teoria drgań
- częstość drgań podstawowych struny – Brook Taylor (1713)

- równanie różniczkowe drgań poprzecznych pręta

– Daniel I Bernoulli, L. Euler (1734)

- analiza prostego oscylatora harmonicznego – L. Euler (1739)

- sinusoidalne  drgania podstawowe

- drgania harmoniczne - Daniel I Bernoulli (1755)

- zasada superpozycji
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Ruch wywołany siłą 
zmienną na przykładzie 

ruchu drgającego
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Opis matematyczny 
ruchu drgającego_1
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Opis matematyczny 
ruchu drgającego_2
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Przebiegi w ruchu 
drgającym
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Energia w ruchu 
drgającym_1
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Energia w ruchu 
drgającym_2
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Przebiegi w ruchu 
drgającym 

"pełny zestaw"



10

Ruch drgający
Bryła sztywna_1
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Ruch drgający-Bryła sztywna_2
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Ruch drgający-Bryła sztywna_3
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Wahadło proste 
matematyczne_1
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Wahadło proste_matematyczne_2
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Wahadło fizyczne_1
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Wahadło fizyczne_2
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Wahadło torsyjne_1
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Wahadło torsyjne_2
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Ruch harmoniczny 
tłumiony_1
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Ruch harmoniczny 
tłumiony_2
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Logarytmiczny 
dekrement 

tłumienia_3



22

Drgania wymuszone
i rezonans_4
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Ruch harmoniczny 
tłumiony_5
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